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AKTUALIZACE SOFTWARU AURORA 9

(Verze: 1.07(2) -> 1.08(0)

AKTUALIZOVANE FUNKCE

Frequency Check (Kontrola frekvence)

Tato funkce uzivateli umoznuje se rozhodnout, zda chce potvrdit aktudlné zvoleny model dfive, nez vysila¢ zacne
vysilat. Pokud je kontrola frekvence vypnuta, vysila¢ za¢ne vysilat ihned po zapnuti. Méjte na paméti, ze v tom
pfipadé jiz neni zadné zvlastni upozornéni na to, jaky model je zvolen, takze vzdy vykonavejte disledné predletovou
kontrolu, abyste méli jistotu, Ze je zvolen spravny model.

Vstupte do "System menu" -> System management -> Check frequency -> ON nebo OFF

[System Management] +[f
Harning at Startup Battery
—Check Freguency : on 3 (Battery )
-High Throttle : on [3

—Abnormal Flight Condition : on (3

Funkce Battery Warning pro telemetrii

Menu telemetrické funkce Low Battery Warning (Vystraha pfi nizkém napéti) je nyni dostupné dokonce i tehdy, kdyz
neni zapnut pfislusny telemetricky pfijimac.

a. Zvolte "Sensor" v Systémovém menu.

¥eteed| Model | Custom) +

MDL Sel. J(MDL Type ) Timer ) Channel )

Trimstep )| Trainer )| Sensor ) SYS.HGMT )
MODE J| Info.

b. Zvolte "Battery".

[Sensor] +[j

(Battery )




na sbérnici pro serva a baterie (do vstupu SPC je zasunuta propojka) nebo na vstupu SPC.

[Receiver] |
HAX 0.0v

HIN 0.0v

Harning(Low) : off €EEEIE (Rs1)

d. Menu snimace napéti (az 100 V), které je dostupné, pokud pouzivate "elektrickou" telemetrickou Ustiednu (HTS-SS
Blue). MUzete nastavit Uroven napéti pro vystrazné hlaseni - Warning (Low) - vystrazné hlaseni muze byt zcela vypnu-

to (Off) nebo nastavte pozadovanou hodnotu.

[Volts Sensor] +lf
MAX 17._4dv

Current Yoltage - 12.3v
MIN 12.2v

Harning(Low) : 0off €HEEIED (RsT)

e. Menu snimace proudu (az 50 nebo 200 A - dle snimace), které je dostupné, pokud pouzivate "elektrickou" telemet-
rickou Ustfednu (HTS-SS Blue). Stiskem ikony Sipka zvolte typ snimace, jenz mate pripojen. MiZete rovnéz nastavit
max. proudovy limit pro vystrazné hlaseni - Warning(Hi) - vystrazné hlaseni mGze byt zcela vypnuto (Off) nebo

Current Yoltage - 0.0v

nastavte pozadovanou hodnotu.

[Current Sensor] +[f
Current : 0.0A /C50 [ HAX 2.9A

Hattage : OH MAX  d5H

s,

Harning(Hi) : off <BEOED (&sD




Aileron Differential (Diferenciace kiidélek)
Nastavovani diferenciace kridélek bylo vylepseno a zjednoduseno.

a. Pro jednodussi programovani diferenciace kfidélek byl pfidan reZzim nastavovani "Rate" pro zakladni nastaveni
diferenciace. V tomto rezimu se soucasné nastavuje diferenciace levého i pravého kridélka.

b. Jemné doladéni m(izete provadét (tak jako doposud, V1.07 a starsi) zadavanim pomérl pro vychylky nahoru a dol{i
pro obé kridélka.

[Aileron Differentiall NODRHAL or

ATLE _EHILE: 100% 7 pLuler:
AILZ: 100% /7 100%

Rate: 0% t |RST| -,

Camber Mix
Funkce Camber byla vylepsena a byl pfidan nastavitelny parametr offset (OST).

a. Drive byl jako vychozi ovlada¢ pro mix Camber pravy oto¢ny ovlada¢ <RS>. nyni je ve vychozim nastaveni <Null>,
takZe uzivatel mize sdm libovolné volit ovladac¢. Ovladac zvolte po stisku ikony Sipka.

b. Pokud pro camber mix neni pfifazen pfepinac, vychozi nastaveni je "ON" - stale zapnuto.
c. Rozsah vychylek serv v mixu Camber byl zvétSen.

d. Byl pfidan nastavitelny parametr OST (offset). S jeho pomoci mizete ménit polohu neutralu dle potreby.

[Camber Mix]NORMAL o
Hix: On Control:NULL3

ATILE:EiF3a ELEY: 0% ailch

AIL?: 0% NULL

Speed: 0 | IBS1 2 (INH)




Rudder-> Elevator Mix (Mix smérovka -> vyskovka)

Byl pfidan mix smérovka-vyskovka uzite¢ny pro usnadnéni pilotdZe v nozovém letu. Tip: pouzijte funkci Adjust
Function v menu nastaveni prepinace a pfifadte mu jeden z ptidavnych trim0 (LT, CT nebo RT), abyste mohli pomér
mixu jemné doladovat za letu.

a. Zvolte "RUD->ELE v programovém menu Model.

Hode 1 | (ST 2/2 M.

5.Speed ) SnapRoll )| RUD->AIL || RUD->ELE )
___Gyro ) ThroLock )

[RUDD to ELEY Hix] ' - +[d

Hix: On NORHAL =

Rate L:FRIFH EXP: 0% |-t} Swith
Rz+30% 0O5T: 0% NULL

AEHID v (INH)

Travel Limit (Limit vychylek)

Byla ptidana funkce Travel Limit, kterd umozZnuje nastavit maximalni mez vychylek serv, aby se zabranilo vychyleni
serva za mechanicky limit, pokud jeho pohyb ovliviuje jeden nebo vice mixd. Tuto funkci mizete brat jako "neprekro-
Citelné vychylky".

a.V programovém menu Model zvolte funkci "T.Limit"

b. Vychozi hodnota je 150%. Nastavte obé poloviny vychylky dle potieby.

| Custon| i

Reverse JSub-Trim)[D/RSEXP | EP A )
T.Limit ) FLT.COND Jl ATL->RUD ) T.Curve )
Thro.Cut )| IdleDouwn )| P.Hixes ) MHonitor )

[Travel Limit] |
el ATLE o ELEY o3 THRO os BUDD  os AUXT

L phsierd D 150% H 150% L 150% + 1503%
R 150% U 150% L 150% R 150% - 150%

,+ [RST]| —




Timer (Casomira)

Bylo pfidano menu s velkymi ¢iselnymi udaiji a tlacitky pro snadné ovladani casomiry (véetné resetovani/nulovani). Do
standardniho menu nastavovani ¢asomiry muzete vstoupit stiskem (Timer-1) nebo (Timer-2) na displeji. Zptsob
nastavovani casomiry z(stava stejny, jako ve verziV1.07.

[Timer-11 0:00 |[[Timer-21  0:00 +[g

0:00.0 0:00.0

SH-D |REeset (DOHN | Start |REeset | DOHN

Telemetry EZ View (Nahled telemetrie)

a. Pro snadnéjsi sledovani telemetrie bylo pfidano dodate¢né menu. Ma 5 rGznych stranek pro GPS, Napéti/Proud,
Otacky a Teplotu (2 stranky s teplotami).

b. Zvolte "Sensor".

KN sul| Hodel | custom |
(MDL_Sel. J(MDL Type ) Timer J( Channel )

[ TrimStep ) Trainer )| Sensor ) SYS.HGMT )
~ WODE )| Info.

c. Zvolte "EZ view".

[Sensor] +[j

(__GPS __J(__RPH__ ) TEMP__J(Battery )
(Cockpit J(EZ View )




d. Speed (rychlost)/Altitude (vyska). Pozn.: maximalni hodnoty jsou ulozeny v paméti, dokud nevypnete vysilac.

. 00700700 00:00:00 [ B.2v|+{
Speed fAlt1tude
':I kKmsh ':' meter
MAX 0 HAX 0

e. Menu Voltage (napéti)/Current (proud)/Wattage (ptikon/vykon) je dostupné, pokud méte pfipojenou "elektrickou”
telemetrickou Ustfednu HTS-SS Blue se snimaci proudu a napéti. Pozn.: maximalni hodnoty jsou uloZzeny v paméti,

dokud nevypnete vysilac.
[ 8.2v[+{

Yoltage Current Hattage
0.0y 0,0, 0,
MIN 0.0 | HAX 0.0 MAX 0

f. RPM (otécky)

[ 8.2v]
RPHM-1 RPH-Z

I:, RPH [:] RPH

g. Menu Temp (teplota), stranky 4 a 5.

Temp-1 Temp-2
+ 14 + 13
MAX + 14 HAX + 13
EE  8.2v]+j
Temp-3 Temp—4

+ 15 + 15 ¢

MAX + 15 HAX + 16




MODIFIKOVANE FUNKCE

1. Pokud je Throttle lock aktivovan packovym prepinacem, funkce Touch lock (throttle lock prostfednictvim dotykové-
ho displeje) nebude k dispozici a displej nyni zobrazuje aktualni stav funkce throttle lock.

2. Pokud je dany model resetovan, jméno modelu a jeho typ zUstévaji v paméti, zatimco ostatni nastaveni modelu se
vrati na vychozi tovarni hodnoty.

3. Vystrazné hlaseni pii zapinani (Check frequency, High Throttle, Abnormal flight condition) m{ize byt sou¢asné
pouzito pro viechny modely.

4. Funkce B-Fly (Butterfly/Crow) byla vylepSena. Rozsah vychylek serv byl zvétSen pro dosazeni vétsich vychylek bez
pouZiti nastaveni Adjust function”.

5. Funkce Flap-Control byla vylepsena. "Flaps Up" (Klapky nahoru) bude odpovidat ovladaci nebo prepinaci v poloze
nahoru. "Flaps Down" (Klapky dol() bude odpovidat poloze ovladace nebo prepinace doll. (Opacné oproti V1.07
nebo starsi)

6. Rychlost ovladani motoru v menu Servo monitor byla normalizovana, pokud je vypnuto vysilani VF signalu.

7. Dlouhym stiskem ikony dvefi "Exit" (déle nez 2s), se vratite na domovskou stranku menu. Tim usetfite nékolik
stisknuti ikony Exit, pokud se chcete dostat zpét z ur¢itého menu.

8.V menu volby modelu se nyni v seznamu listuje po 4 modelech najednou (doposud to bylo po jednom modelu).

9. Exponencialni priibéh vychylek (EXPO) - funkce byla pozménéna tak, aby vysledna krivka byla agresivnéjsi pro
presnéjsi [étani s extrémnimi 3D modely s velkymi vychylkami kormidel.

UPOZORNENI:

Durazné doporucujeme, abyste po aktualizaci na V1.08 (stejné jako po jakékoliv jiné) zkontrolovali nastaveni
vsech stavajicich modell a skute¢nou funkci modelt a ovladanych serv, regulatort, motori a vsech dalsich
funkci. Pokud néjaky mix nebo funkce nepracuji, nebo pracuiji jinak, nez drive, je nejjednodussim fesenim danou
funkci vypnout (stiskem ikony INH) a poté opét aktivovat a naprogramovat znovu.

Na zavér: Doufame, Ze radi vyuzijete nova vylepseni softwaru Aurory 9; mnoho jich bylo uskute¢néno na zakladé
prani vas, uzivatel(. Vase podnéty inspirovaly vétSinu zmén zavadénych ve verzi V1.08 - dékujeme vam, Ze ndm
pomahate ucinit tuto RC soupravu jesté lepsi. Pokud méte dalsi naméty, neostychejte se s nimi na nas obratit...my
vsichni jsme ¢leny jedné rodiny Hitec - stejné jako vy, uzivatelé RC souprav Hitec!

Prijemné polétdni!



